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Mobilny elektromagnetyczny system
cumowniczy to zestaw urządzeń
mocowany w strefie nadwodnej
zlokalizowanej powyżej linii wodnej
interwencyjnej jednostki pływającej     
o niewielkich wymiarach kadłuba
zaopatrzony w mobilne pneumatyczne
odbijacze dystansujące, zintegrowane
windy cumownicze i system chwytaków
elektromagnetycznych. System ten
umożliwia cumowanie i swobodne
przemieszczanie się mniejszej jednostki
serwisowej wzdłuż burty większej
jednostki pływającej. Głównymi zaletami
mobilnego elektromagnetycznego
systemu cumowniczego jest
zmniejszenie prawdopodobieństwa
zaistnienia wypadku związanego     
z operacjami na linach cumowniczych,
krótki czas wykonania akcji cumowania     
i odcumowywania, a także brak potrzeby
ingerencji załogi w operacje cumownicze.
Stosowanie systemu zmniejsza ilość
zużycia paliwa i przyspiesza czas wykrycia
i naprawy usterki kadłuba statku.
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The mobile electromagnetic mooring
system is a set of devices mounted in
the waterside zone located above the
waterline of an intervention vessel
with small hull dimensions, equipped
with mobile pneumatic spacer
fenders, integrated mooring winches
and an electromagnetic gripper
system. This system allows a smaller
service unit to moor and move freely
along the side of a larger vessel. The
main advantages of the mobile
electromagnetic mooring system are
the reduced probability of an accident
related to operations on mooring lines,
short time of mooring and unmooring
operations, as well as no need for crew
intervention in mooring operations.
The use of the system reduces fuel
consumption and speeds up the time
needed to detect and repair ship hull
defects.
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